
ÇÀÄÀ×È Ê ÝÊÇÀÌÅÍÓ ÏÎ ÃÅÎÌÅÒÐÈÈ è ÀËÃÅÁÐÅ(Ãð. 8105-8108)

1. Èçâëå÷ü êâàäðàòíûé êîðåíü èç êîìïëåêñíîãî ÷èñëà.

2. Èçâëå÷åíèå êîðíåé è âîçâåäåíèå â ñòåïåíü ñ ïîìîùüþ ôîðìóë Ìóàâðà.

3. Ðàçëîæèòü ìíîãî÷ëåí ïî ñòåïåíÿì x− x0.

4. Ðåøèòü îòíîñèòåëüíî u(x) v(x) ïîëèíîìèàëüíîå óðàâíåíèå
f(x)u(x) + g(x)v(x) = (f(x), g(x))

5. Íàéòè ðàöèîíàëüíûå êîðíè ìíîãî÷ëåíà ñ öåëûìè êîýôôèöèåíòàìè.

6. Ïîñòðîèòü ñèñòåìó Øòóðìà è îòäåëèòü êîðíè ïîëèíîìà.

7. Âû÷èñëèòü îïðåäåëèòåëü ìåòîäîì ïðèâåäåíèÿ ê òðåóãîëüíîìó âèäó.

8. Âû÷èñëèòü îïðåäåëèòåëü ñ ïîìîùüþ òåîðåìû Ëàïëàñà.

9. Ïðèíàäëåæèò ëè òî÷êà M(x0, y0) òðåóãîëüíèêó ñ âåðøèíàìè A(x1, y1), B(x2, y2), C(x3, y3)?

10. Íàéòè ïðÿìóþ ñèììåòðè÷íóþ ïðÿìîé a1x + b1y + c1 = 0 îòíîñèòåëüíî ïðÿìîé a2x + b2y + c2 = 0.

11. Äàíû ïðîòèâîïîëîæíûå âåðøèíû êâàäðàòà (x0, y0), (x1, y1). Íàéòè îñòàëüíûå âåðøèíû.

12. Íàéòè ïëîùàäü òðåóãîëüíèêà ñ âåðøèíàìè A(x1, y1, z1), B(x2, y2, z2), C(x3, y3, z3).

13. Ñîñòàâèòü óðàâíåíèå ïðÿìûõ, ïðîõîäÿùèõ ÷åðåç òî÷êó (x0, y0) ïîä óãëîì ê ïðÿìîé ax + by + c = 0.

14. Êàê çàïèøåòñÿ óðàâíåíèå ïðÿìîé ax + by + c = 0 â ñèñòåìå êîîðäèíàò, îñÿìè O′x′ è O′y′ êîòîðîé ÿâëÿþòñÿ
ñîîòâåòñòâåííî ïðÿìûå a1x + b1y + c1 = 0 è a2x + b2y + c2 = 0, åñëè èçâåñòíî, ÷òî òî÷êà M(x0, y0) â íîâîé
ñèñòåìå èìååò êîîðäèíàòû (1, 1)?

15. Ñîñòàâèòü óðàâíåíèå ïðÿìîé, ïðîõîäÿùåé ÷åðåç òî÷êó M(x0, y0, z0) è ïåðåñåêàþùåé ïðÿìûå x−x0
m0

= y−y0
n0

=
z−z0

l0
è x−x1

m1
= y−y1

n1
= z−z1

l1
.

16. Ñîñòàâèòü óðàâíåíèå ïðÿìîé ïåðïåíäèêóëÿðíîé ê ïðÿìûì x−x0
m0

= y−y0
n0

= z−z0
l0

è x−x1
m1

= y−y1
n1

= z−z1
l1

è
ïåðåñåêàþùåé èõ.

17. Ñîñòàâèòü óðàâíåíèå ïðîåêöèè ïðÿìîé x−x0
m = y−y0

n = z−z0
l íà ïëîñêîñòü ax + by + cz + d = 0.

18. Íàéòè ïðîåêöèþ òî÷êè M(x0, y0, z0) íà ïðÿìóþ x−x1
m = y−y1

n = z−z1
l è ïëîñêîñòü ax + by + cz + d = 0. Íàéòè

ñèììåòðè÷íóþ òî÷êó îòíîñèòåëüíî ïðÿìîé è ïëîñêîñòè.

19. Îïðåäåëèòü âçàèìíîå ðàñïîëîæåíèå ïëîñêîñòåé a1x + b1y + c1z + d1 = 0, a2x + b2y + c2z + d2 = 0 è a3x + b3y +
c3z + d3 = 0.

20. Â ïó÷êå ïëîñêîñòåé a1x + b1y + c1z + d1 = 0, a2x + b2y + c2z + d2 = 0 íàéòè ïàðó âçàèìíî ïåðïåíäèêóëÿðíûõ
ïëîñêîñòåé, ðàâíîóäàëåííûõ îò òî÷êè M(x0, y0, z0).

21. Âûÿñíèòü ÿâëÿåòñÿ ëè ïîäïðîñòðàíñòâîì çàäàííîå ìíîæåñòâî âåêòîðîâ.

22. Íàéòè áàçó â ñèñòåìå âåêòîðîâ.

23. Âûÿñíèòü îáðàçóåò ëè çàäàííàÿ ñèñòåìà âåêòîðîâ áàçèñ äàííîãî ïîäïðîñòðàíñòâà.

24. Íàéòè ïàðàìåòðè÷åñêîå îïèñàíèå ïîäïðîñòðàíñòâà, çàäàííîãî ñèñòåìîé óðàâíåíèé.

25. Íàéòè ñèñòåìó ëèíåéíûõ óðàâíåíèé, ìíîæåñòâîì ðåøåíèé êîòîðîé ÿâëÿåòñÿ ïîäïðîñòðàíñòâî L(a1, a2, ..., as).


